
Robot Arm

Lab 3
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Baue den Code Robot Arm (1-Axis)

siehe Bauanleitungen: Code Robot Arm (1-Axis)
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https://content.vexrobotics.com/vexgo/pdf/builds/robot_arm/Code_Robot_Arm_1Axis_Rev6.pdf


Wie wir Geräte und Maschinen steuern
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Anwendung So funktoniert es
Werden Codes 

verwendet?

Saugroboter

Ferngesteuerte 

Modellautos

Video Game Controller

Smart Steering Super Car

Bewegungsmelder

Alexa oder Siri 

Code Base Robot



Code Robot Arm (1-Axis) Aufbau
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Vier grüne Ablegeplätze
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Projekt einen Namen geben
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Brain verbinden
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Füge einen [drehe um] Block ein
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Wähle ‘base’ Motor
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Wähle ‘rechts’
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Füge [warte] hinzu und setze die Zeit auf 2 Sekunden
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Lab 3 Teil 1 – Fertiges Programm
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Verschiebe die Disk an einen neuen Ort
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Projekt einen neuen Namen geben
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Brain verbinden

15



Nichtverbunde Blöcke funktionieren nicht
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[setze magnet auf] Block
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[setze magnet auf] Block
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Setze auf ‘verstärken’
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Füge [warten] hinzu
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Füge einen [drehe um] Block hinzu
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Lab 3 Teil 2 Fertiges Projekt 
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