
Robot Arm

Lab 2
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Baue den motorisierten Roboterarm

siehe Bauanleitungen: Motorized Robot Arm
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https://content.vexrobotics.com/vexgo/pdf/builds/robot_arm/Motorized_Robot_Arm_Rev6.pdf


Roboterarm (siehe Lab 1) 
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Baue den Motorized Robot Arm*

* zwei VEXGO Kits erforderlich
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Wie verwendest Du den motorisierten Roboterarm? 
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Verschiebe eine Disk – Schritt für Schritt
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Berühre die 

Scheibe und 

lege den 

Schalter um, 

um sie 

anzuheben



Wie detailliert sind Deine Anleitungen?
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Kann jemand anderes Deinen Anweisungen folgen?
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Anweisungen befolgen und überarbeiten
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Was funktioniert, und was kannst Du verbessern?
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