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VEX GO Bautelle
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Beispiel fur ein ausgefilltes Arbeitsblatt
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Funktionsweise der Bautelile

VEX GO Bauteile

Elektronik

Strukturkomponenten

Befestigungselemente

Bewegungs-
Komponenten

Bringen Leben und
Intelligenz in Deinen

Sind die Bausteine des
Roboters

Dienen zur Verbindung
der Struktur-

Bringen Bewegung in
Deinen Roboter

e Sensoren

Roboter komponenten.
e Robot Brain e Trager e Stifte e Rader
e Batterie e Platten e Stiftverbinder e Getriebe
e Motoren e Verbindungsteile e Riemenscheiben
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Hauptfunktionen der VEX GO Bautelile

1. Elektronik: Motor

2. Strukturkomponenten:
Beams/Plates

3. Befestigungselemente:
Stifte/Verbindungsteile

4. Bewegungskomponenten:
Rader/Getriebe




