
Einfache Maschinen

Lab 2
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Baue einen Hebel

siehe Bauanleitungen: Scale Lever
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https://content.vexrobotics.com/vexgo/pdf/builds/simple_machines/Scale_Lever_Rev5.pdf


VEX GO-Hebel
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Pink Pin
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Hebelpunkt an alle drei Punkte angepasst

5



Scheiben mit Stiften befestigen
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Drei Scheiben auf derselben Seite des Hebels
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Arbeitsblatt
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