
Code Base

Lab 2
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Baue den VEX GO Code Base Roboter

siehe Bauanleitungen: Code Base
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https://content.vexrobotics.com/vexgo/pdf/builds/code_base/CodeBase_Rev4.pdf


Slalomkurs Aufbau
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Code Base - Drivetrain “Fahren und Drehen”
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Beispiele öffnen
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Beispiel: Drivetrain Moves and Turns
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Project stoppen
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Eingaben ändern
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Hife Fenster
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Projekt einen Namen geben
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Am zweiten Tor anhalten!
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Project stoppen
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