Code Base

Lab 1




Baue den VEX GO Code Base Roboter

vExGo

Code Base
Build Instructions

siehe Bauanleitungen: Code Base
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https://content.vexrobotics.com/vexgo/pdf/builds/code_base/CodeBase_Rev4.pdf

eiterkarte “Fahrt

VEXcode Project

Brain Fahrwerk LED-Auto Eye-Sensor
Objekt gefunden? FALSCH
Batt wiA
anene Geschwindigkeit 0%
Rot erkannt? WAHR
X-Beschleunigung 000G
Blau erkannt? FALSCH
Richtung 0Grad Gedrlickt? FALSCH
Griin erkannt? FALSCH
Y-Beschleunigung
Helligheit 0%
Drehung 0 Grad
Z-Beschleunigung 0.
Farbton 0 Grad
Fahrmodus
TANK-ANTRIEB
Port 2 Timer Port3

TIMER
STARTEN

A L)

Port 2 Port 3




Fernsteuermodus fir den Code Base Roboter




Wahle die “Fahrt” Karte

@® VEXcode Project
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Fahrmodus

VEXcode Project
ANLETTUNGEN  BAUT

= Code | || Fehrt

Brain Fahrwerk LED-Auto Eye-Sensor
. Objekt gefunden? WAHR
atterie (o
Geschwindigkeit 0%
Rot erkannt? FALSCH
X-Beschleunigung 0.036
Blau erkannt? FALSCH
Richtung 0 Grad Gedriickt? FALSCH
Griin erkannt? FALSCH
Y-Beschleunigung 004G
Helligkeit 100%
Drehung 0 Grad
Z-Beschleunigung -0.986
Farbton 49 Grad
Fahrmodus

TANK-ANTRIEI

Port 2 Timer Port3

TIMER
STARTEN

>
>

Port 2 Port 3
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Slalomkurs Aufbau




Timer starten

Fahrmodus

TANK-ANTRIEB

Port 2 Timer Port 3

RESET-TIMER
LED-AUTO ELEKTROMAGNET
00:00.0

TIMER
STARTEN
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Timer stoppen

Fahrmodus

TANK-ANTRIEB

Port 2 Timer Port 3

00:16.1

TIMER
STOPPEN
1
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